
第九章       拉普拉斯变换

一、拉氏正变换与拉氏反变换

1. 拉氏正变换
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式中                         为复数，F(s) 称为 f(t) 的象函数， f(t)称为 
F(s) 的原函数。
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2. 拉氏反变换
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二、应用拉氏变换求几种激励函数的象函数
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2. 冲激函数  )(tδA
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1. 线性性质

设 f1(t) 和 f2(t)是两个任意的时间函数，它们的象函数分别为 
F1(s) 和 F2(s)，A1和A2是两个任意常数，则

2. 微分性质
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3. 积分性质

4. 延迟性质
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若以F(s)表示响应象函数，则
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一、 F(s)为真分式（m<n）时的反变换

复根和重根三种情况的根可以是单根，共轭 0)( sD
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例1
的原函数求  
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方法二、
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方的方法求反变换有共轭复根，可采用配 0)(   .2 sD
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有重根 0)(   .3 sD

的三重根，其余为单根为设  0)(    1 sDp
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推广至q重根
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例3
的原函数求  
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时域形式

一、基尔霍夫定律
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二、电阻元件
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三、电感元件
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四、电容元件
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电容的运算阻抗—
Cs
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一般步骤

2.  在 换路后的电路中，确定激励象函数F(s)

)0()0(  0   1.  LC iu 、等效电路中，确定在

3.  画出换路后的运算电路

4.  在运算电路中确定响应象函数

5.  进行拉氏反变换，确定时域响应
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3）.  画出换路后的运算电路
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例2
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方法二、
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